TRL

ICT TiTULO DESCRICAO ATUAL
Algoritmo que utiliza aprendizado de
ILA Classificacdo de dados de | maquina para classificacdo de dados de 4
falha falha de sistemas baseado no texto de
descricdo da falha
Aerograf é uma plataforma que trabalha com
o PMA (planejador de missao aérea),
. : ~ atualmente utilizado por Esquadrdes
Ambiente de integragao e o
. . operacionais da FAB. Aerograf traz um
visualizacio de ) e
ambiente geografico em 3D
ferramentas baseadas em .
. ~ georreferenciado, sendo uma plataforma
IEAV informacdes , . . 9
. (frameowork) extensivel, permitindo, assim,
georreferenciadas — i . . ~
adicao de modulos (plug-ins). Esta versao
plataforma Aerograf — . : .
~ mais recente, permite o acréscimo de
Versao 2012 . ;
performance de diferente aeronaves, além
de permitir planejamentos geograficos
incluindo todo o globo terrestre.
Aerograf é uma plataforma que trabalha com
Ambiente de integragao e o PMA (planejador de missao aérea),
visualizacio de atualmente utilizado por Esquadrdes
ferramentas baseadas em operacionais da FAB. Aerograf traz um
IEAV . ~ ) . 9
informacgdes ambiente geografico em 2D
georreferenciadas — georreferenciado, sendo uma plataforma
plataforma Aerograf (frameowork) extensivel, permitindo, assim,
adicdo de modulos (plug-ins).
O programa computacional COTHA-2tp
resolve as equacdes de conservacao de
massa, quantidade de movimento axial e
Cotinzp- coe | SIeTRPI T e sl
IEAV |Thermal-Hydraulic Analysis 9 2

— Two Phase

unidimensional e escoamento monofasico
(liquido). Este programa foi desenvolvido
para analisar, principalmente, canais tipicos
de reatores PWRs (“Pressurized Water
Reactors”).




IEAV

MCS-D: Solugao do
Problema de Alocacao de
Armas de Defesa Aérea
com o Método Monte Carlo
Scanning

O Método Monte Carlo Scanning € aplicado
a maximizagao de uma fungao objetivo
discreta, caracteristica do problema de

alocacéo de armas de defesa e de ataque

aéreo em camadas. O cenario analisado é
composto por uma forca atacante com

diferentes armas de ataque, uma forga de
defesa terrestre, também com diferentes
armas de defesa, e diversos alvos. O
problema da defesa €, uma vez conhecido o
plano de ataque, distribuir da maneira mais
efetiva as armas de defesa nos diversos
alvos, considerando a importancia dos alvos
e outras restricdes como, por exemplo,
quantidades de armas, custos, pessoal de
operagao, areas necessarias etc. Esse é
uma ferramenta de simulagdo computacional
de apoio a decisao militar.

Inspecéo do auxilio a
navegacao visual do

A invengéo consiste em uma metodologia,
requisitos técnicos de hardware e um
aplicativo para tablet que utiliza um SARP

IEAV o (Sistemas de Aeronaves Remotamente
Precision Approach Path . o .

. Pilotadas) que possibilita a realizagdo da

Indicator (PAPI) . ~ ~ ~
inspecao de homologagao ou manutengao

do sistema PAPI.
Sistema de apoio a decisao para calculo do
IEAV VIPDECISIONS valor esperado da informacéao perfeita

(VEIP) e valor esperado da informagao
imperfeita (VEII) em arvores decisorias.




IEAV

SPE - Sistema de
Posicionamento
Embarcavel para
tecnologia PITER

O SPE é uma plataforma (framework) que
possibilita que a navegacgao da aeronave
seja realizada e o posicionamento seja
apresentado, com independéncia de
informacao de GNSS e ndo obstante ao uso
concomitante deste, pois permite a fuséo
das informacgdes de navegacéo e
posicionamento da aeronave, garantindo a
aeronavegabilidade e seguranga de voo,
sendo portanto um sistema redundante e/ou
alternativo para este uso. Apresenta, ainda,
a possibilidade de receber sinais dos
multiplos sensores auxiliares a navegacgao ja
existentes na aeronave a ser embarcada,
garantindo robustez e confiabilidade nas
informacgdes de navegacgao, pois supre a
fragilidade dos sistemas convencionais
baseando-se na fusdo de dados, sejam eles
de navegacao, IMU, altimetro, entre outros;
e dados de sensores imageadores, a partir
dos quais serdo estimadas informacdes de
posicionamento por algoritmos de
processamento de imagens, visao
computacional e fotogrametria, de forma
talmente embarcavel, podendo ter seu uso
para quaisquer tipos de hardware de
processamento compativel e aeronave.

ICEA

Terminal com
apresentacao radar com
imagem sintetica
(TARIS)

Registro de programa de computador
linguagem C

IAOP

CAPIVIEW

Desenvolvimento de algoritmo para detecgao
automatica de risco de fauna terrestre por
imagens de cameras (fixas ou instaladas em
drones).

IAOP

MAISA

Ferramenta para definir uma area de
probabilidade de deteccéo da aeronave por
sistemas MANPADS. Possibilidade de
implementagao do MAISA no software de
planejamento de missdes aéreas (PMA-II).




IAOP

SIGEM

O Sistema de Estimativa do Envelope
Cinematico de Misseis MANPADS é uma
ferramenta computacional desenvolvida no
software MatLab® para estimar o envelope
dindmico de um missil langado de ombro,
também chamado de MANPADS (Man
Portable Defense System), contra um alvo
com desempenho conhecido.

IAOP

TESSERATO

Inserc&o de analise de competéncias no
PLAMOV do COMPREP. Analisar
conjuntamente Posto/Grad + Quadro (Av,
Int, etc) + Especialidade (CTA, BMA, BET,
etc) + Competéncias (Ex: OSV/Guerra
Eletrénica).

CLBI

SISGRAF

Programa de computador capaz de
concentrar informacdes de localizagao
advindas de sensores remotos e apresentar,
em tempo real, a trajetdria realizada pelo
artefato aeroespacial que esta sendo
rastreado e, também, estimar, em tempo
real, o ponto de impacto, juntamente a
trajetéria nominal prevista

CLBI

Sistema POTENGI

Programa de computador capaz de
concentrar informagdes meteorologicas
advindas de sensores remotos e, com base
nelas, calcular direcédo e velocidade de vento
balistico e estimar correcdo em elevagao e
azimute para os lancadores

CLBI

Ferramenta de Gestéo
Operacional (FGO)

Aplicacdo WEB desenvolvida em Python
(framework Django) para gestéo da
cronologia de eventos das operagdes de
lancamento.

CCA-SJ

Simulador do C-95M

Simulador de voo da aeronave C-95M, com
mecanismo de force feedback por control
loader e sistema de projegcdo em monitores,
utilizando a cabine original da aeronave.

CCA-SJ

SIGADAER

Sistema corporativo atendendo as
necessidades do COMAER para a gestao
documental e arquivistica.

CCA-SJ

Simulador do T-27 por
Realidade Virtual

Simulador de voo da aeronave T-27,
utilizando sistema de realidade virtual para
projecao do ambiente sintético.

CCA-SJ

Simulador do T-27 com
cabine original

Simulador de voo da aeronave T-27, com
mecanismo de force feedback por control
loader e sistema de projecdo em monitores,
utilizando a cabine original da aeronave.




Modernizacao do

Simulador de voo modernizado da aeronave
T-27, com mecanismo de force feedback por

CCA-SJ Simulador do T-27M com control loader e sistema de projecdo em
cabine original monitores, utilizando a cabine original da
aeronave.
Simulador do A-29 por . Slmuladpr de voo da agronavg A-29,
CCA-SJ . . utilizando sistema de realidade virtual para
Realidade Virtual . ) e
projecao do ambiente sintético.

Simulador de voo da aeronave C-95M, com

ccA-S] 2° Simulador do C-95M mecanismo de force feedback por control

loader e sistema de projecdo em monitores,
utilizando a cabine original da aeronave.




